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1. Introduccion

A veces, los actuadores que se utilizan en
muchas industrias deben montarse en lugares
donde trabajar es peligroso, no recomendado
o simplemente desagradable para la persona.
En dichos casos, es util poder ver el estado y
trabajar localmente en el actuador desde una
distancia segura.

Por lo general, en dicha situacién, estaria ante una interfaz
simple para una operacién e indicacion bdasicas; sin embargo,
la solucién mejorada de Rotork permite al usuario tener una
réplica exacta de la interfaz del actuador.

Utilizando la misma interfaz de pantalla y controles de los
actuadores IQ y Sl de 3.2 generacién de Rotork, los usuarios
pueden trabajar, interrogar y configurar de forma remota
un actuador Rotork a una distancia de hasta 100 m. Gracias
a la interfaz familiar y con gran variedad de funciones,

la configuracién no podria ser méas sencilla usando la
herramienta de configuracion Bluetooth® Pro de Rotork que
se suministra con el actuador.

Al conservar la funcionalidad completa del IQ o SI, los
registros de datos (dataloggers) se pueden ver y descargar
localmente en la Estacién Manual Remota (RHS) en lugar de
acceder al actuador. La alimentacion para la RHS se suministra
mediante el actuador, eliminando la necesidad de fuentes de
alimentacién adicionales.

Las siguientes instrucciones deben seguirse e integrarse
en su programa de seguridad al instalar y utilizar los
productos Rotork:

Lea y guarde todas las instrucciones antes de instalar,
hacer funcionar y reparar este producto.

Si no comprende alguna de las instrucciones, contacte
con Rotork para cualquier duda.

Siga todas las advertencias, las precauciones y las
instrucciones sefaladas y suministradas con el producto.

Informe e instruya al personal sobre la instalacion, el
funcionamiento y el mantenimiento adecuados del
producto.

Instale el equipo segun las instrucciones de instalacion
de Rotork y segun los codigos locales y nacionales
aplicables. Conecte todos los productos a las fuentes de
alimentacion eléctrica adecuadas.

Para garantizar un rendimiento adecuado, contacte con
personal cualificado para instalar, operar, actualizar y
realizar las operaciones de mantenimiento en la unidad.

Cuando se requieran piezas de repuesto, asegurese de
que el técnico de servicio cualificado utilice las piezas de
repuesto que Rotork especifica. Las sustituciones pueden
provocar incendios, descargas eléctricas u otros peligros,
asi como el funcionamiento inadecuado del equipo.

Mantenga todas las cubiertas de proteccion del producto
en su posicion (excepto durante la instalacién o cuando el
personal cualificado realice el mantenimiento) para evitar
descargas eléctricas, lesiones personales o dafnos

al producto.

El funcionamiento del producto de manera inapropiada,
puede dafiar o perjudicar a la unidad u otros equipos
cercanos.

rotoric 3§




2. Salud y Seguridad

Este manual se ha redactado para que un usuario competente
instale, opere, ajuste y revise la RHS.

La instalacion eléctrica, el mantenimiento y el uso de la RHS
deben llevarse a cabo de acuerdo con la Legislacién Nacional
y las Disposiciones Legales relacionadas con el uso seguro de
este equipo, aplicables en el lugar de instalacion.

Para Reino Unido: Se deberian aplicar los Reglamentos para
la Electricidad en el Trabajo de 1989y las directrices dadas en
la edicién aplicable sobre los "Reglamentos para el Cableado
de IEE". Ademas, el usuario debe conocer sus obligaciones en
virtud de la Ley de salud y seguridad en el trabajo de 1974.

Para EE.UU: Se aplica el National Electrical Code® (Codigo
Eléctrico Nacional), NFPA70. La instalacién mecanica se debe
llevar a cabo segun se describe en este manual y también,
de acuerdo con los cédigos de practica estandar nacionales
aplicables. Si la placa de identificacién de la RHS indica que
es adecuada para su uso en atmésferas potencialmente
explosivas (areas peligrosas), entonces la RHS es adecuada
para su uso en las areas clasificadas como peligrosas de Zona
1y Zona 2 (o Div 1y Div 2), segun se define en la placa de
identificacion de calificacién de la RHS.

Para Canada: Se aplica el Cédigo Eléctrico Canadiense, CEC.

Cualquier equipo conectado a la RHS debe tener una
certificacion equivalente (o superior) para las areas peligrosas.
La instalacion, el mantenimiento y el uso de la RHS instalada
en un area peligrosa deben ser realizados por una persona
competente y de acuerdo con todos los cédigos de practica
aplicables para la certificacion especifica de areas peligrosas.

No se debe realizar ninguna revision o reparacion de una RHS
aprobada para las areas peligrosas a menos que cumpla con
la legislaciéon nacional y las disposiciones legales relacionadas
con el area peligrosa especifica.
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Solo se deben usar piezas de repuesto aprobadas por
Rotork. Bajo ninguna circunstancia, se debe realizar ninguna
modificacion o alteracion en la unidad, ya que esto podria
invalidar las condiciones bajo las cuales se otorgo su
certificacion.

En un érea peligrosa, se prohibe el acceso a conductores
eléctricos bajo tensién a menos que se haga bajo una
autorizacion especial de trabajo; de lo contrario, toda fuente
de alimentacion debe aislarse y la RHS debe trasladarse a un
area no peligrosa para su reparacion o revision.

Se les deberia permitir instalar, asi como realizar las
operaciones de mantenimiento y reparacion del equipo
Rotork, solo a las personas competentes que posean
formacion o experiencia. El trabajo realizado debe llevarse
a cabo siguiendo las instrucciones del manual. El usuario
y las personas que trabajan en este equipo deben estar
familiarizadas con sus responsabilidades segun la
disposicién legal relacionada con la Salud y Seguridad en
el lugar de trabajo.

/\ ADVERTENCIA: Materiales de la carcasa

La RHS ha sido fabricada en una aleacién de aluminio con
cierres de acero inoxidable y cierres de la carcasa del terminal
de acero al carbono de alta resistencia de grado 12.9.

La ventana de la cubierta es de cristal templado que se
mantiene gracias a un cemento de silicona de 2 partes.

El usuario debe asegurarse de que el entorno operativo y
los materiales que rodean a la RHS no puedan reducir el uso
seguro o la proteccion brindada por la RHS. Cuando sea
necesario, el usuario debe asegurarse de que la RHS esté
debidamente protegida ante su entorno operativo.




3. Montaje de la estaciéon manual remota

La RHS puede montarse directamente en una pared o en

un poste utilizando los soportes tipo "C" adecuados. Se
debe dejar espacio alrededor de la carcasa para permitir la
instalacién de prensaestopas o conductos. La posicion de la
pantalla de la RHS debe ser aquella, a la altura de los ojos,
con la que se pueda ver y trabajar facilmente. No es necesario
quitar la cubierta de la pantalla principal para montar la
unidad. La Unica cubierta que se debe retirar es la tapa del
blogue de terminales. cuando se conecta al actuador.

La carcasa trasera se puede montar en cualquier posicién
(incrementos de 90°) para acomodar los diferentes
requisitos de entrada del cable/conducto. Gire la cubierta
de la pantalla y adaptela para mantener el angulo de vision
correcto de la misma.

NOTA: Peso méaximo de la unidad = 9 kg

3.1 Localice un lugar adecuado (pared o estructura plana
vertical) para montar la unidad RHS. La pantalla y los
controles deben ser accesibles y faciles de ver.

3.2 Marque una plantilla usando los diagramas anteriores.
Use una plantilla para marcar la pared o la estructura.

3.3 Antes de comenzar a trabajar, asegurese de haber
obtenido los permisos de trabajo. Prepare los agujeros
de montaje con las herramientas adecuadas.

3.4 Seleccione las fijaciones adecuadas consultando el
peso anterior para obtener detalles del conjunto RHS.

3.5 Instale la unidad RHS en la estructura. Apriete las
fijaciones para garantizar una sujecion segura.

200

172

Punto de toma
a tierra externo

4 x8.5mm

Entrada del conducto M25 x 1.5p
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4, Conexiones eléctricas

El cable de interconexién no se suministra. A continuacién, se
muestra una tabla con las especificaciones minimas de cable
para el montaje remoto de hasta 50 my 100 m.

La unidad RHS se alimenta a través de un sistema CAN

Bus instalado dentro de los actuadores Rotork como un
actuador opcional, por lo que no requiere ninguna fuente
de alimentacioén adicional o dispositivo de proteccion. La
Unica entrada del cable se encuentra en la parte inferior de
la carcasa del bloque de terminales y se suministra un M25
de fabrica. Se puede suministrar un adaptador de rosca para
otros tamafos, incluidas las roscas imperiales.

N.° < CABLE BELDEN 3084A T5U500 (O EQUIVALENTE) p :
DE PARAMETRO HASTA 100 M ESPECIFICACION MINIMA HASTA 50 M
1 Tipo de cable Par trenzado blindado Par trenzado blindado
2 N.° de nucleos 4 (Par de datos + par de potencia) 4 (Par de datos + par de potencia)
3 Material conductor Cobre estafiado Cobre estafiado
4 Material de aislamiento | PVC (potencia) PVC
del ntcleo FPE (datos)
5 Tipo de proteccién Lamina + Cable blindado Cable blindado
Cable blindado >65%
6 Cubierta de proteccién Cable blindado >65%
Lamina = 100%
7 Recubrimiento exterior PVC PVC
Capacitancia del par
8 de datos <40 pF/m <70 pF/m
9 Resistencia del <175 Ohm/km (Potencia) <175 Ohm/km
conductor <280 Ohm/km (Datos) <280 Ohm/km (Datos)
10 | Capacidad de corriente | >1 A >1T A

Nota: Se deben usar los cables equivalentes adecuados, de acuerdo con las regulaciones locales para la instalacion
en zonas peligrosas.

Entrada del cable

En zonas peligrosas, solo se pueden usar prensaestopas o
conductos ignifugos completamente certificados. La entrada
del cable es roscada M25 x 1.5p. En las zonas peligrosas, solo
se puede usar un adaptador de rosca ignifugo certificado.

Para la instalacion en EE.UU y Canada

Las juntas del conducto deben instalarse en la carcasa.
Los adaptadores de rosca NPT M25 x 1.5p a %", 34", 1",
1%" 0 1%2" vienen instalados de fabrica.

/N PRECAUCION: El cableado puede superar los 70 °C
en un entorno a 70 °C.

Manual de instalacion y uso seguro




4, Conexiones eléctricas

Siga las instrucciones en la secciéon 3 para montar la RHS Conexion de toma a tierra
antes de intentar conectar la unidad. Se proporciona un punto especifico de toma a tierra externo
4.1 Una vez que se haya seleccionado la especificacion para la conexion de un cable de tierra de proteccion.

del cable, corte la longitud adecuada (dejando
aproximadamente 200 mm en cada extremo para la
terminacion final).

4.2 Alimente el cable tanto del actuador como de los
compartimentos de los terminales de la RHS y asegure
los prensaestopas para garantizar un mantenimiento
integro de la estanqueidad.

4.3 Pele el aislamiento y el blindaje de modo que los
nucleos del par trenzado interno queden expuestos
y se ajusten a los terminales del anillo de tipo AMP
en cada cable y blindaje de proteccién. Aisle el cable
blindado para evitar cortocircuitos.

4.4 Conecte los terminales de cada compartimento al
numero de terminal correcto siguiendo el diagrama de
cableado suministrado.

ACTUADOR N.° DE NUMERO DE . .z
DE TERMINALES | TERMINAL DE LA RHS L ldion] EStaCIon manual remota
|
20 1 24V (V-CUST) | | |
21 2 GND | |
32 3 CANH : :
40 4 CAN L | |
47 5 BLINDAJE : :
I I
I SK1 |
I I
: Placa “Bridge Board” de la RHS :
| =] |
I I
I I
I I
Actuador

Bloque de

o DTET . B o000 6l

24V (V-CUST) .
CANH @

CAN SHIELD

I
I
I
_ leant l
- | W
I
I
I
I

GND ()

N
®

Este diagrama de cableado sirve solo como referencia; consulte el diagrama de cableado del actuador especifico
suministrado con la unidad.
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5. Activacion del modo de estacion manual remota en un actuador de gama IQ

NOTA: Los siguientes ajustes se deben realizar solo en la
pantalla del actuador. Los ajustes de la seccién 7 se pueden
realizar en la pantalla de la RHS.

Se ruega consultar el PUB002-040 (manual de configuracion
completa de la gama IQ) para la estructura del menu de
configuracion y el PUB095-001 (manual de herramientas de
configuracion Bluetooth® Pro de Rotork) para las instrucciones
sobre el uso de las herramientas de configuraciéon Bluetooth®
Pro de Rotork.

5.1 Acceda al menu de Configuracién

@O0

ldlh [

Data log Assets

= OO

5.2 Desde la lista principal, seleccione Control

Lirmits

5.3 A continuacion, seleccione Local

Manual de instalacion y uso seguro

5.4 Desde el menu Control local, acceda a la seccién
de la Estacién manual remota y marque el modo
"Habilitado"

Local Comtrol

fi

[

Avel

Pulse @ (introduzca la contrasefia ROTACT).

Use O o © para habilitar o deshabilitar el modo de
Estacion Manual Remota.

Una vez comprobado el modo requerido, pulse & para
confirmar. El modo seleccionado se guardara y se mostrara
como comprobado en la entrada de configuracion.




6. Activacion del modo de estacion manual remota en un actuador de gama Sl

NOTA: Los siguientes ajustes se deben realizar solo en la
pantalla del actuador. Los ajustes de la seccion 7 se pueden
realizar en la pantalla de la RHS.

Se ruega consultar el PUB021-069 (manual de configuracién
completa de la gama Sl) para la estructura de configuracion
y el PUB095-001 (manual de herramientas de configuracion
Bluetooth® Pro de Rotork) para las instrucciones sobre el uso

de las herramientas de configuracion Bluetooth® Pro de Rotork.

6.1 Acceda al menu de Configuracion

@O0

6.2 Desde la lista principal, seleccione Control

6.3 A continuacién, seleccione Local

Lozal

6.4 Desde el menu Control local, acceda a la seccién
de la Estacién manual remota y marque el modo
"Habilitado"

Local Comtrol

[zl v
e 5 oto

’2 e

Py o Mo

i RA rie

[ ey T

™ on B o

5 Famote

AV@

Pulse @ (introduzca la contrasefia ROTACT).

Use O o © para habilitar o deshabilitar el modo de
Estacion Manual Remota.

Una vez comprobado el modo requerido, pulse & para
confirmar. El modo seleccionado se guardara y se mostrara
como comprobado en la entrada de configuracion.
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7. Ajustes de la estacion manual remota

NOTA: Los siguientes ajustes se pueden realizar tanto desde
el actuador como desde la pantalla de la RHS.

Configuracion de Seguridad del Bluetooth: la seguridad
del Bluetooth de la RHS y del actuador se puede configurar
de forma independiente.

7.1 Acceda a AJUSTES > SEGURIDAD vy, en la seccién
de Bluetooth, elija el nivel de acceso a Bluetooth
requerido para el actuador.

Pulse @ (introduzca la contrasefia ROTACT).

Use O o © para seleccionar el modo Bluetooth del actuador.

Una vez marcado el modo requerido, pulse @ para
confirmar. El modo seleccionado se guardara y se mostrara
como comprobado en la entrada de configuracion.

Eluetooth
Lo Dizcover Ahuays v

Famos Hamd Station

Lo Dimcower fhoays

Av@

7.2 Acceda a AJUSTES > SEGURIDAD vy, en la seccién de
Estacion Manual Remota, elija el nivel de acceso a
Bluetooth requerido para la RHS.

Pulse @ (introduzca la contrasefa si fuera necesario).

Use O o © para seleccionar el modo Bluetooth de la
Estacion Manual Remota.

Una vez marcado el modo requerido, pulse & para
confirmar. El modo seleccionado se guardara y se mostrara
como comprobado en la entrada de configuracion.
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Configuracion de la accion en caso de pérdida de control
de la RHS: la accién del actuador se puede configurar de
modo especial si la RHS falla o pierde la comunicacién con

el actuador.

7.3 Acceda a CONFIGURACION> CONTROL> ESTACION
MANUAL REMOTA y seleccione la pérdida de control
del modo HMI en la seccion de la Estacion Manual
Remota.

Pulse @ (introduzca la contrasefa si fuera necesario).

Use O o © para seleccionar la pérdida de control del
modo HMI.

Una vez marcado el modo requerido, pulse & para
confirmar. El modo seleccionado se guardara y se mostrara
como comprobado en la entrada de configuracion.

D Lirnit
Farmos Hamd Station

Loz of HME

Lozl B o

[y
[ iy M

Configuracion del modo local: la Estacion Manual Remota
ha sido disefada para funcionar cuando el actuador esta
configurado en Control remoto, sin embargo, la RHS puede
configurarse para que funcione cuando el actuador esta
configurado en Control local. En este caso, tanto la RHS como
el actuador permitiran el control local, teniendo preferencia la
ultima orden dada.

7.4 Acceda a CONFIGURACION> CONTROL> ESTACION
MANUAL REMOTA y seleccione el modo Local en la
seccion de la Estacion Manual Remota.

Pulse @ (introduzca la contrasefa si fuera necesario).
Use O o © para activar o desactivar el modo Local.

Una vez comprobado el modo requerido, pulse @ para
confirmar. El modo seleccionado se guardara y se mostrara
como comprobado en la entrada de configuracion.




7. Ajustes de la estacion manual remota

Configuracion de la pantalla de inicio: las pantallas de
inicio de la RHS y del actuador se pueden configurar de forma
independiente para mostrar informacién diferente.

NOTA: La siguiente configuracion se debe realizar en

el dispositivo que esté configurando, por ejemplo, en el
actuador de la pantalla de inicio del mismo y en la pantalla de
inicio de la RHS.

7.5 Configuracion de la gama 1Q

Acceda a CONFIGURACION> INDICACION>
PANTALLA LOCALYy, en la seccion LCD, seleccione
el modo de pantalla de inicio entre las siguientes
cuatro opciones:

Solo posicién

Par (analégico) + Posicién

Par (digital) + Posicion

Posicionador
Pulse @ (introduzca la contrasefia si fuera necesario).
Use O o © para activar o desactivar el modo Local.

Una vez marcado el modo requerido, pulse @ para
confirmar. El modo seleccionado se guardara y se mostrara
como comprobado en la entrada de configuracion.

Oz Limit

Fositiorer

iy v

7.6 Configuracion de la gama SI

Acceda a CONFIGURACION> INDICACION>
PANTALLA LOCALYy, en la seccion LCD, seleccione
el modo de pantalla de inicio entre las siguientes
cuatro opciones:

Solo posicion

Par (analégico) + Posicién

Par (digital) + Posicion

Posicionador
Pulse @ (introduzca la contrasefia si fuera necesario).
Use O o © para activar o desactivar el modo Local.

Una vez marcado el modo requerido, pulse @ para
confirmar. El modo seleccionado se guardara y se mostrara
como comprobado en la entrada de configuracion.

O Limie

LCO - LED Test -

AV (] L7
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8. Funcionamiento de la estacion manual remota

La Estacion Manual Remota proporciona una pantalla que
se puede montar de forma remota permitiendo al operador
controlar el actuador montado en una zona inaccesible.

Las operaciones que se podrian realizar en el actuador

se duplicaran en la Estacion Manual Remota, incluida

la configuracion, la descarga del registro de datos y el

funcionamiento de control local.

Para utilizar la RHS de control, los selectores, tanto del
actuador como de la RHS, deben configurarse de acuerdo

con la siguiente tabla:

El funcionamiento y la configuracién del actuador a través de la
RHS imitan el funcionamiento estandar del actuador; consulte
las publicaciones PUB002-039 (uso e instalacion seguros de la
gama 1Q), PUB021-057 (uso e instalacion seguros de la gama
Sl), PUB002-040 (configuracién completa de la gama Q) y
PUB021-069 (configuracién completa de la gama SI).

El registro de datos (datalogger) del actuador conectado puede

visualizarse y extraerse a través de la RHS. Consulte PUB095-001
(manual de herramientas de configuracién Bluetooth® Pro de

Rotork) para extraer el registro del datalogger.

SELECTORES DEL ACTUADOR
(PRIORIDAD ALTA)

SELECTORES DE LA ESTACION
MANUAL REMOTA

CONTROL DEL ACTUADOR

Local Local Actuador*

Local Remoto Actuador*

Remoto Local Estacion remota

Remoto Remoto Control remoto a través de tarjetas opcionales o

control de cableado a través del bloque de terminales.

* El actuador permanece controlado a menos que el modo Local esté habilitado. Cuando el modo Local esté habilitado, la RHS comparte
el control a pesar de que el actuador esta establecido en Control Local. Consulte la seccion 7.4.
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9. Aprobaciones

Consulte la placa de identificacion de RHS para obtener los
detalles de aprobacién especificos de la unidad.

Europa - Area peligrosa

Canada - Area peligrosa

ATEX (2014/34/EU) Il 2 GD

Ex db 1IB T4 Gb

Ex tb 11IC T120 °C Db T4, IP66 e IP68
Temperatura -20 °C a +70 °C (-4 °F a +158 °F)
*Opcién -30 °C a +70 °C (-22 °F a +158 °F)
*Qpcion -40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)
*Qpcion -50 °C a +40 °C (-58 °F a +104 °F)
Ex db IIC T4 Gb T4

Ex tb 11IC T120 °C Db T4, IP66 e IP68
Temperatura -20 °C a +70 °C (-4 °F a +158 °F)
*Qpcion -30 °C a +70 °C (22 °F a +158 °F)
*Qpcion -40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)
*Qpcion -50 °C a +40 °C (-58 °F a +104 °F)

Internacional - Area peligrosa

IECEx. IEC60079-0 e IEC600679-1

Ex db 1IB T4 Gb

Ex tb [IIC T120 °C Db T4, IP66 e IP68
Temperatura -20 °C a +70 °C (-4 °F a +158 °F)
*Opcién -30 °C a +70 °C (-22 °F a +158 °F)
*Opcién -40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)
*Qpcion -50 °C a +40 °C (- 58 °F a +104 °F)
Ex db IIC T4 Gb T4

Ex tb 11IC T120 °C Db T4, IP66 e IP68
Temperatura -20 °C a +70 °C (-4 °F a +158 °F)
*Qpcion -30 °C a +70 °C (-22 °F a +158 °F)
*Opcién -40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)
*Qpcion -50 °C a +70 °C (-58 °F a +158 °F)

EE.UU - Area peligrosa

CSAus - a prueba de explosiones segun el articulo 500
del NEC (FM3615 y FM3616) )

Clase I, Divisiéon 1, Grupos Cy D

Clase Il, Divisién 1, Grupos E, Fy G

FM a prueba de explosiones segun el articulo 500
del NEC

FM3600, FM3615 y FM3616

Temperatura -30 °C a +70 °C (-22 °F a +158 °F)
*Qpcion -40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)

*Qpcion -50 °C a +40 °C (-58 °F a +104 °F)

Clase I, Divisién 1, Grupos B, Cy D

Clase Il, Divisién 1, Grupos E, Fy G

Temperatura -30 °C a +70 °C (-22 °F a +158 °F)
*Opcién -40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)

*Qpcion -50 °C a +40 °C (-58 °F a +104 °F)

CSA a prueba de explosiones segiin C22.2 N.° 30
CSA Polvo a prueba de explosiones segun C22.2 N.° 25
Clase I, Division 1, Grupos Cy D

Clase Il, Division 1, Grupos E, Fy G

Temperatura -30 °C a +70 °C (-22 °F a +158 °F)
*Qpcion -40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)
*Qpcion -50 °C a +40 °C (-58 °F a +104 °F)

Clase I, Divisién 1, Grupos B, Cy D

Clase Il, Divisién 1, Grupos E, Fy G

Temperatura -30 °C a +70 °C (-22 °F a +158 °F)
*Opcién -40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)
*Opcién -50 °C a +40 °C (-58 °F a +104 °F)

Internacional - Area no peligrosa
Estanqueidad, BS EN60529

IP66 e IP68, (7 metros en 72 horas)
Temperatura -30 °C a +70 °C (-22 °F a +158 °F)
*Qpcion -40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)
*Qpcion -50 °C a +40 °C (-58 °F a +104 °F)

EE.UU - Area no peligrosa

Tipo de carcasa UL50 4xy 6

Temperatura -30 °C a +70 °C (-22 °F a +158 °F)
*Qpcion -40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)
*Opcién -50 °C a +40 °C (-58 °F a +104 °F)

Canada - Area no peligrosa

Tipo de carcasa 4x & 6 CSA C22.2 N°94
Temperatura -30 °C a +70 °C (-22 °F a +158 °F)
*Opcién -40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)
*Opcién -50 °C a +40 °C (-58 °F a +104 °F)

Rotork puede suministrar productos de la RHS con otros

estandares nacionales no mencionados anteriormente.
Para maés detalles, contacte con Rotork.
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9. Aprobaciones

Distancias de construccion maximas del camino de la llama

Camino de la llama Max. Distancia | Min. Longitud Tipo de equipo
(mm) (mm)
Cubierta electrénica / Carcasa trasera 0,15 26,00 Todos los tipos y tamafos
Tapa bloque terminales / Carcasa trasera
ATEX / IECEx 0.15 12,50 RHS
Tapa blogque terminales / Carcasa trasera
para FM y CSA 0,115 12,50 RHS
Alojamiento del cable de transferencia
para FM y CSA 0,115 25,00 RHS
Alojamiento del gable de transferencia 0,15 25,00 RHS
para el camino de la llama

ATEX / IEC / CSA / RHS Certificada
/\ CONDICIONES ESPECIALES

Esta Estacion Manual Remota debe estar solo en areas
donde el riesgo de impacto en la ventana de visualizacion
sea bajo. Este equipo incluye algunas pinturas exteriores no
metalicas, incluido el revestimiento de proteccion. Para evitar
la posibilidad de acumulacion estética, la limpieza se debe
realizar con un pafio humedecido en agua.

Para cumplir con CAN/ CSA C22.2 N° 61010-1-12, la RHS
debe conectarse a un actuador Rotork.

A DETALLES DE LA ROSCA PARA LA APROBACION
ATEX Y IECEX

Vibracion, Choque y Ruido

Las Estaciones Manuales Remotas 1Q estandar son adecuadas
para aplicaciones donde la fuerza de la vibracion y los golpes
no exceden lo siguiente:

Tipo Nivel

Vibracion 1g rms total para todas las vibraciones

inducida por la | dentro del rango de frecuencia de 10 a
planta 1000 Hz
Choque 5 g pico de aceleracion

2 g de aceleracién sobre un rango de
frecuencia de 1 a 50 Hz si se va a operar
durante y después del evento

Accioén sismica

Camino de la | Tamaio de | Longitud | Tipo de equipo
llama roscado larosca |de larosca

Pruebas independientes han demostrado
que a 1 m, el ruido generado no supera los
65 db (A)

Ruido emitido

Todos los tipos y

Entrada del cable| M25x1,5 20,00 _
tamanos

/N CIERRES DE LA CARCASA EXTERNA

Los cierres de la carcasa son de acero inoxidable de grado
A4-80 M8 para la cubierta de la pantalla principal y 12,9 M5
para la cubierta del terminal.
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10. Consejos medioambientales

Consejos para el usuario final sobre la eliminacién del producto al final de su vida util

toricas

Objeto Definicién Observaciones / | Peligroso | Reciclable | Cédigo de | Eliminacion
ejemplos residuos
de la UE
Equlpp Elacas de dircuito Todos los productos | Si Si 2001 35 . .
eléctrico impreso . . Use recicladores especializados
- Todos los productos | Si Si 17 04 10
y electrénico | Cable
Cristal Lentes/Ventana | 1Q/SI No Si 16 01 20 Use recicladores especializados
Metales Aluminio Cubiertas No o 170402 Use recicladores con licencia
Cobre/Laton Cable No Si 17 04 01
Puede requerirse un tratamiento
Caucho Retenes y juntas Cubierta < No 1601 99 especial antes de la eliminacion; confie

la operacion a empresas especializadas
en la eliminacion de residuos.

En cualquier caso, compruebe las regulaciones de la autoridad local antes de su eliminacion.

rotor
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En nuestra web encontrara una lista completa
de nuestra red mundial de ventas y servicios.

Rotork plc

Brassmill Lane, Bath, Reino Unido
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Como parte de un proceso de desarrollo continuo de productos, Rotork se reserva el derecho a
modificar y cambiar las especificaciones sin previo aviso. Los datos publicados podrian estar sujetos a
cambios. Para obtener la version mas reciente, visite nuestro sitio web en www.rotork.com

El nombre Rotork es una marca registrada. Rotork reconoce todas las marcas registradas. La marca y los
logotipos de Bluetooth® son marcas registradas con propiedad de Bluetooth SIG, Inc.; y Rotork hace uso
de dichas marcas con licencia. Publicado y redactado en el Reino Unido por Rotork. POWTG0220
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